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Planteamiento del problema

Desarrollo de un sistema de
toma de imágenes aéreas con
una cámara multi-espectral.
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Materiales

UAV DJI Mavic 2 Pro Sistema de montaje
de cámara
multi-espectral

Cámara
Multi-Espectral
Micasense
RedEdge-M
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Materiales

Cámara Multi-Espectral Micasense RedEdge-M

Lentes de la cámara
Espectro de luz transmisible en cada
lente
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Metodoloǵıa
Diseño de piezas 3D

,
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Resultados de pruebas
Toma aérea, cámara del UAV a 70 m de altura.
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Resultados de pruebas
Toma aérea, lente NIR de la cámara multi-espectral montada en el
UAV, a 70 m de altura.
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Resultados de pruebas
Tanques de agua

Rojo-Verde-Azul
Infrarrojo cercano Frontera Rojo-IR

Platos de plástico con/sin agua

Rojo-Verde-Azul
Infrarrojo cercano Frontera Rojo-IR ,

Ing. V́ıctor Gómez October 28, 2021 PINV18-596 9



Muchas gracias por su atención
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