
Prótesis robótica para miembro 
superior bajo codo controlado por 

señales mioeléctricas
Código: PINV15-190
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con:

Apoyan:



Conceptos
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• Prótesis



Conceptos

3

• Amputación de miembro superior bajo codo (transradial)



Conceptos

• Movilidades básicas de la mano
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Conceptos

• Señales mioeléctricas: actividad electroquímica en células 
musculares. 
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Conceptos

• Costo accesible. Uso de tecnología de impresión 3D.
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Objetivo del proyecto

• Desarrollar una prótesis robótica que permita a personas con
amputaciones de miembro superior bajo codo ganar movilidades
básicas de mano, a un costo accesible.
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Esquema general del proyecto
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Esquema general de la prótesis
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Entorno virtual de entrenamiento
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Amplificador diferencial de EMG
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Adquisición de componentes
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Montaje de la impresora 3D

28



29



30



31



32



Pruebas y prototipos
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Evaluaciones de los candidatos
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Evaluación Médica y Psicológica
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Evaluación Médica y Psicológica
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Evaluación técnica
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Evaluación técnica
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Evaluación técnica
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Evaluación técnica
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Evaluación técnica



51

Molde para socket



Presentación en eventos científicos
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Muchas gracias


